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Le deplacement «en bloc» d’une section droite resulte de
la COMPOSITION d’une TRANSLATION avec une ROTATION
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Troncon initial Troncon translaté Troncon initial Troncon pivoté

Dans le cas du solide le trongon n’est pas deforme.



Troncon initial Trongon déformé

Dans le cas du corps le troncon subit une déformation &(x) [%]
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